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Hochprazises Mobile Mapping im Grenzbereich
Verfahren und Projektbeispiele
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A Buro gegriindet 1920/2008
A Buros: Buxtehude/Hamburg

A Erfahrung im Mobile Mapping
- Neuer Geschaftsbereich seit 2012
- 10 grofRere Projekte bisher (8 kinematisch, 2 Kfz basiert)
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[Mobiles Scanning]
Technisches Prinzip
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| Referenzierung von Mobile Mapping Systemen
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A 3 Raumwinkel (Roll, Pitch, Yaw)
A IMU

A 3 Koordinaten (X, Y, Z)
A IMU + externe Referenzierung
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| Referenzierung von Mobile Mapping Systemen

A Charakteristik von IMU

- Hohe Kurzzeit -Genauigkeit
- I MU Adriftetid mit der Zei't

A Zwickmuhle: Drift & A Auflosung Punktwolke
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| Referenzierung von Mobile Mapping Systemen
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A Abhilfe ~ e
- CUPT (GPS/GNSS) “, /

- ZUPT (Stillstand) kY ’
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| Referenzierung von Mobile Mapping Systemen
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| Referenzierung von Mobile Mapping Systemen

A Nutzung von Passpunkten fir CUPT
A Abstand >20 m
A Alternative zu GPS/GNSS
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| Referenzierung von Mobile Mapping Systemen

A Ideal: Totalstation
A Passpunkt -Dichte wenige Zentimeter
A Homogene Genauigkeit Uber gesamte Lange
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| Die P15 mit p3d ProScan

A Standard Leica/Z+F Scanner

A Positionssensoren w K
( IMU (ProScan) | 1

U TPS (Leica TS30)
A 8 CP/Sekunde!

A Vorteile
U Innen + Aul3enbereich
U Zusammenbau < 15 min
U Auswertung schon im Feld
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[LA‘7 Autobahn]
AEIl bt unnel n
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| Digitalisierte CAD-Geometrien Y AN

Brickenund Gewdsser
Hamburg

I

il

A 3D Kantenmodell

A StraRenmarkierungen
A Notausgange

A Lautsprecher

A Antennen

A Telefonnischen

A Lampen

A Leitungen an der Decke
A Luftungsklappen

A Schilder
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LSBG
Landesbetrieb Stralken,
Briickenund Gewidsser

| Hochauflosende Punktwolke A |
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Landesbetrieb Stralken,

| Uberlappende Punktwolke (Bordstem) A

17.07.2016 Hesse - Hochprazises Mobile Mapping



| Nutzung der 3D Daten
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\ Landesbetrieb Stralken,
/ N\ Briickenund Gewidsser
ey

Hamburg

| Kameras im Tunnel
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Landesbetrieb Stralken,
Briickenund Gewidsser

‘ LSBG
Hamburg

| Kameras im Tunnel
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[llmenau]
Flussbettscanning
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| Scanning der limenau
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| Flussbettscanning

A Trockenlegung fiir 3 Tage
A 1,6 km Gesamtlange

Capitol @
1]

Sagian’y
engehwemde@

A Endprodukte P

3D Oberflachenmodell des Fluss -
betts

Erfassung der Uferb6schungen
Zustand der Kaimauern

Deformationsanalyse (nachfolgend)
A Herausforderung:

Weicher Untergrund / Zeitrahmen
- Kein GPS Empfang
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| Mars rover

Tablet - ProScan

N4l Batterien
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| Messausrustung

Leica TS15i i
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| Kaimauern
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| Ful3abdrucke

Sehr hohe Auflosung
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