
Hesse - Hochpräzises Mobile Mapping 117.07.2016

Hochpräzises Mobile Mapping im Grenzbereich

Verfahren und Projektbeispiele

Christian Hesse, Kay Weltzien



Hesse - Hochpräzises Mobile Mapping 217.07.2016

[dhp:i] 

¦ber unsé



3

Büro Dr. Hesse und Partner
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Katasterverm. Bauverm. + TLS F&EIndustrieverm.

ÁBüro gegründet 1920/2008

ÁBüros: Buxtehude/Hamburg

ÁErfahrung im Mobile Mapping

- Neuer Geschäftsbereich seit 2012

- 10 größere Projekte bisher (8 kinematisch, 2 Kfz basiert)
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[Mobiles Scanning] 

Technisches Prinzip
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Referenzierung von Mobile Mapping Systemen
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Á3 Raumwinkel (Roll, Pitch, Yaw)
Ą IMU

Á3 Koordinaten (X, Y, Z)
Ą IMU + externe Referenzierung
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Referenzierung von Mobile Mapping Systemen
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ÁCharakteristik von IMU

- Hohe Kurzzeit -Genauigkeit

- IMU Ădriftetñ mit der Zeit

ÁZwickmühle: Drift ăĄ Auflösung Punktwolke 
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Referenzierung von Mobile Mapping Systemen
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ÁAbhilfe

- CUPT (GPS/GNSS)

- ZUPT (Stillstand)
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Referenzierung von Mobile Mapping Systemen
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ÁTunnel
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Referenzierung von Mobile Mapping Systemen
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ÁNutzung von Passpunkten für CUPT

ÁAbstand >20 m

ÁAlternative zu GPS/GNSS
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Referenzierung von Mobile Mapping Systemen
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Á Ideal: Totalstation

ÁPasspunkt -Dichte wenige Zentimeter

ÁHomogene Genauigkeit über gesamte Länge
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Die P15 mit p3d ProScan
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ÁStandard Leica/Z+F Scanner

ÁVorteile

ü Innen + Außenbereich

ü Zusammenbau < 15 min

ü Auswertung schon im Feld

ÁPositionssensoren

ü IMU (ProScan)

ü TPS (Leica TS30)
Ą 8 CP/Sekunde!
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[A7 Autobahn] 

ĂElbtunnelñ Scanning



Digitalisierte CAD-Geometrien
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Á3D Kantenmodell

ÁStraßenmarkierungen

ÁNotausgänge

ÁLautsprecher

ÁAntennen

ÁTelefonnischen

ÁLampen

ÁLeitungen an der Decke

ÁLüftungsklappen

ÁSchilder



14

Scanablauf
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2. Tachymeter während

Scanning nach vorne

Verschwenkter

Laserstrahl
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Video: Stop & Go
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Hochauflösende Punktwolke
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Überlappende Punktwolke (Bordstein)
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1 cm  
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Nutzung der 3D Daten
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Kameras im Tunnel
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Kameras im Tunnel
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[Ilmenau] 

Flussbettscanning
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Scanning der Ilmenau
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Flussbettscanning
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ÁTrockenlegung für 3 Tage

Á1,6 km Gesamtlänge

ÁHerausforderung:

- Weicher Untergrund / Zeitrahmen 

- Kein GPS Empfang

ÁEndprodukte

- 3D Oberflächenmodell des Fluss -
betts

- Erfassung der Uferböschungen

- Zustand der Kaimauern

- Deformationsanalyse (nachfolgend)
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Mars rover
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P15

Tablet ProScan

Batterien
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Messausrüstung
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Leica TS15i

Leica P15

360° Prisma

ProScan

Festpunkte
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Kaimauern
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Dies ist ein kinematischer Scan!



Fußabdrücke
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Sehr hohe Auflösung


